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UART-interrupt是一种用于处理串行通信的机制。

在使用 UART 进行数据传输时，设备通过串行接口接收和发送数据。为了避
免设备在接收或发送每个字节时都需要主动轮询，UART中断机制可以在特定
事件发生时触发中断，以简化通信管理。

通常有两类常见的 UART 中断：

• 接收中断 (RX Interrupt): 当 UART 接收到数据时，UART 控制器会触发接收
中断。此时，处理器会停止当前任务，进入中断处理程序，以读取缓冲区中
的接收到的数据

• 发送中断 (TX Interrupt): 当 UART 控制器的发送缓冲区为空，可以发送新的
数据时，它会触发发送中断，通知处理器可以向 UART 控制器发送更多数据
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工作原理：

当接收缓冲区中有数据或发送缓冲区可以接受新数据时，UART 会向处理器发

出中断请求 (IRQ)，处理器会执行预先定义的中断处理程序。

在中断处理程序中，开发者可以读取接收到的数据或写入数据进行发送，而

不需要持续检测缓冲区的状态，从而提高了系统效率
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UART触发中断，开始传输数据



UART-interrupt

2024/10/23 13

中断回调是指在发生中断事件时，系统或硬件自动
调用的一个预先定义好的函数（即回调函数）
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中断回调

FSM

flag=0

flag=1 flag=2

0x55

0x55

0xAA

0xAA &&

g_cmd_cnt == 44

g_cmd_cnt < 4
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中断回调
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中断回调是指在发生中断事件时，系统或硬件自动
调用的一个预先定义好的函数（即回调函数）

• 从地址ctx中读取一个 uint32_t 类型的值
后转换为字符

• 取消 UART 的发送中断注册
• 发送一条固定的字符串 “Send ok Uart”

• 发送一个字符
• 最后返回 0，表示成功处理。



UART-interrupt——实例演示

2024/10/23 17

接收中断——灯亮灯关发送中断——Send ok Uart
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Thanks for listening!
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