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K210模型转换⼯具--nncase

 nncase架构&转换示例

 .tflite转换为kmodel
./ncc compile ./model/mobilenetv1_1.0.tflite 
./model/mobilenetv1_1.0.kmodel -i tflite -o kmodel --dataset ./dataset/

 模拟运⾏kmodel
./ncc infer ./model/mobilenetv1_1.0.kmodel ./result 
--dataset ./testset
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FACE DETECT实验例程介绍

#define KMODEL_SIZE (380 * 1024)

/* Types for `void *' pointers.  */
#if __WORDSIZE == 64
#ifndef __intptr_t_defined
typedef long int                intptr_t;
#define __intptr_t_defined
#endif
typedef unsigned long int        uintptr_t;
#else
#ifndef __intptr_t_defined
typedef int                        intptr_t;
#define __intptr_t_defined
#endif
typedef unsigned int                uintptr_t;
#endif
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FACE DETECT实验例程介绍

 LCD初始化 & DVP初始化

 DVP使能输出到AI和内存

 图像格式：RGB

 图像⼤⼩：320 * 240

 根据开发板版本初始化相机模组
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FACE DETECT实验例程介绍

 dvp_set_ai_addr()：设置 AI 存放图像的地址，
供 AI 模块进⾏算法处理

 dvp_set_display_addr()：设置采集图像在内
存中的存放地址，可以⽤来显示

 dvp_config_interrupt()：禁⽤中断

 dvp_disable_auto()：禁⽤⾃动接收图像模式

 设置DVP中断

 加载kmodel
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FACE DETECT实验例程介绍
typedef struct
{
    float threshold;           // 置信度阈值
    float nms_value;          // ⾮极⼤值抑制(NMS)阈值，⽤于过滤掉重复检测框
    uint32_t coords;          // 每个框的坐标数，通常是4（表示框的x, y, w, h）
    uint32_t anchor_number;   // 锚点的数量
    float *anchor;            // 锚点的坐标（每个锚点的宽和⾼）
    ......
    } region_layer_t;

region_layer_t *rl：指向 region_layer_t 结构体的指针，表示⼀个区域层对象
int width：区域层的宽度
int height：区域层的⾼度
int channels：通道数，通常⽤于表示检测模型的输出通道数
int origin_width：原始图像的宽度（例如，输⼊图像的宽度）
int origin_height：原始图像的⾼度（例如，输⼊图像的⾼度）
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FACE DETECT实验例程介绍
typedef struct
{
    int is_nncase;

    union
    {
        struct
        {
            const uint8_t *model_buffer;
            uint8_t *main_buffer;
            uint32_t output_count;
            const kpu_model_output_t *outputs;
            const kpu_model_layer_header_t *layer_headers;
            const uint8_t *body_start;
            uint32_t layers_length;
            volatile uint32_t current_layer;
            const uint8_t *volatile current_body;
            dmac_channel_number_t dma_ch;
            kpu_done_callback_t done_callback;
            void *userdata;
        };

        struct
        {
            void* nncase_ctx;
            uint32_t nncase_version;
        };
    };
} kpu_model_context_t;
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FACE DETECT实验例程介绍

 前向计算：通过 forward_region_layer，将输⼊数据
通过激活函数（如 sigmoid）处理，计算边界框的坐
标和置信度。

 提取边界框：get_region_boxes 从模型输出中提取每
个位置的边界框，包括每个框的坐标、类别概率等。

 ⾮极⼤值抑制（NMS）：do_nms_sort 对所有边界框
进⾏排序，并根据⼀定的重叠度阈值（IoU），删除
那些冗余的、重叠过⼤的框。

 输出⽬标信息：在 region_layer_output 中，将剩下的
边界框（经过 NMS 后）转换为最终的⽬标检测信息
（如边界框坐标、类别、置信度等）。
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代码烧录和实验结果

Zip face_detect.kfpkg

 ⽣成kfpkg⽂件

 实验结果
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汇报结束
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