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如何配置

参考：2 - PaddlePi-K210 开发环境搭建指南.pdf
一些需要用到的网址：
cmake下载：https://cmake.org/download/
Kendryte工具链：https://github.com/kendryte/kendryte-gnu-
toolchain/releases
SDK：https://github.com/kendryte/kendryte-standalone-sdk
K-flash工具：https://github.com/kendryte/kendryte-flash-
windows/releases
demos：https://github.com/kendryte/PaddlePi/tree/master
VScode：https://code.visualstudio.com/

https://cmake.org/download/
https://github.com/kendryte/kendryte-gnu-toolchain/releases
https://github.com/kendryte/kendryte-standalone-sdk
https://github.com/kendryte/kendryte-flash-windows/releases
https://github.com/kendryte/PaddlePi/tree/master
https://code.visualstudio.com/


如何配置

下载并安装VScode、cmake；
下载并解压Kendryte工具链；
记住cmake和Kendryte的路径，
将其中的bin加入Path环境变量。



如何配置

下载并解压SDK、demos；
将/standalone-demos/里的项目粘贴至/kendryte-standalone-sdk-
develop/src中；
打开VScode，打开文件夹SDK；
在SDK中新建文件夹build；
打开CMakeLists.txt文件，添加语句并保存：set(PROJ xxx)，xxx为需
要的文件夹；
选择RISCV的编译器，然后点击生成。应该在build文件夹中看到
xxx.bin的文件。



如何配置

下载并解压K-flash工具；
连接K210开发板，打开K-flash，选择适配的端口与生成的bin文件，
flash至开发板上。



1.1 GPIO

打开CMakeLists.txt文件，修改语句并保存：set(PROJ gpio)；
生成.bin文件；
使用K-flash软体将build中的gpio.bin烧录至开发板上；
应观察到LED灯以1秒的频率闪烁。

初始化GPIO

以1秒的频率
给GPIO赋值



1.2 GPIOHS_LED

可以观察到：按下按钮LED亮，松开按钮LED灭。

初始化GPIO

赋值GPIO

读取GPIO



敬请批评指正！
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